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Guvenlik
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Genel Guvenlik Bilgileri

Planlama, montaj, devreye alma, isletme, bakim ve s6kme sorumlulugu tesis
isletmecisine aittir.

Cihazin montaji, devreye alinmasi, isletiimesi, bakimi ve sékilmesi uygun
egitim almis ve yetkin personel tarafindan yapilmalidir. EQitimli ve yetkin
personel bu talimatlari okuyup anlamig olmahdir.

Kullanmadan 6nce cihazi taniyin. Kullanim kilavuzunu dikkatle okuyun.

ilgili veri sayfalari, orijinal talimatlar, kilavuzlar, uygunluk beyanlari ve sertifikalar
gerektiginde bu belgeyi tamamlar. Bu belgeleri www.bircher.com adresinde
bulabilir veya yerel Bircher temsilcinizle iletisime gecebilirsiniz.

Bu belgelere, web sitesindeki arama alanina Griin adi (tip kodu) veya Urin
parca numarasi girilerek erigilebilir.

Gulncellemeler nedeniyle belgeler stirekli degisebilir. Gegerli stirim her
zaman www.bircher.com adresindeki en gtncel sirimdar.

Amacina uygun kullanim ve isletme yeri icin gegerli yasa, standart ve direktiflere
uyun. Cihaz yalnizca dogru ve amacina uygun kullanim igin onaylanmistir. Bu
talimatlara uyulmamasi garantiyi gecgersiz kilar ve Ureticiyi her tarll
sorumluluktan kurtarir.

Personelin ve tesisin korunmasi yalnizca cihaz amacina uygun
calistirildiginda garanti edilir.

Cihazi yalnizca gavenli ¢ok disik koruma gerilimi (SELV) veya koruyucu ¢ok
dusuk gerilim (PELV) kosullarini karsilayan bir gi¢ kaynagiyla besleyin.

Cihazi bagka elektrikli ekipmanlara baglarken, anahtarlama ¢ikislari ile diger
devreler arasinda IEC 61140'a gbre guvenli ayirma mesafesi bulunmadigini
dikkate aln.

Cihazda degisiklik veya mldahale

yapmayin.

Ciddi bir ariza olugursa cihazi kapatin. Cihazin yanlighkla yeniden
acllamayacagindan emin olun.

Bir kusur tespit edilirse cihazi daima Bircher'e génderin.
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2 Urlin

Aciklamasi

2.1 Statik Ucus Suresi Teknolojili Kati Hal Tarayici

SolidSense, otomatik kapilarda kisilerin gtivenligi icin hareketli uygulamaya
monte edilen bir koruyucu ekipmandir. U¢ 1sin bdlgesi sayesinde kapanma

kenarini, kapi kanadini ve mentese kenarini izler. Bdylece her kapi yuzu igin
yalnizca bir sensér moduli gerekir.

Sensor sistemi, kapi mentese tarafina (HS) veya mentegenin karsi tarafina
(HOS) monte edilen sol ve sag sensérden olusur. Kapi mentese tarafi, kapi
menteselerinin bulundugu taraftir.

Birincil ve ikincil sensériin hangisi oldugu, 10 modulinin hangi sensére
takildigina baghdir. 10 modult bulunan sensér birincil sensérdir; ikincil sensérde
IO modiili yerine kér kapak bulunur. 10 moduli cihazi kapi kontrol Unitesine
baglar. Teslimatta IO modili sag sensére takilidir.

Algilama Alani

Sekil 1

Cihaz kati hal tarayici olarak ¢alisir ve DIN 18650/EN 16005'e (CA test cismi)
uygun sekilde kapinin her iki yizinde kesintisiz bir algilama alani olusturur. Bir

kisi veya nesne bir ya da daha fazla isini keserse cihaz anahtarlama gikislarini
tetikler.

“BiRCHER
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Algilama alani 20 igindan olusur ve asagidaki sekilde bélinur:

Sekil 2 Sematik gosterim

1
gapanma kenari isinlar

gapl kanadi isinlari
Mentese kenari 1sinlar

Sensor sistemi farkl kapi genigliklerine uyum saglar. Kapanma kenari
Isinlari, kapi yaklasik 15 cm hareket ettiginde yayilr.

Kapi kollarinda algilama alani kolun éntinde olmalidir.
Sanal Duvar islevi

Cihaz, koruma alanini aglya gore dinamik olarak ayarlayabilir. Bu nedenle agik
kapinin arkasindaki duvarin ayrica 6gretilmesi gerekmez.

Devreye alma sirasinda cihaz kapinin en blydk agilma agisini belirler. Kapi
acilirken, koruma alanindaki iginlar ilgili agilma agisina ulasildik¢a sirayla
gizlenir.

Ayni anda, acgik kapinin arkasindaki degisiklikler gizlenen iginlar tarafindan yok
sayilir.

Mentese Kenarinda Sikisma

Korumasi

Isin alani mentese kenari gevresinde 'kavisli'dir. Kavisli 1sin alani, birinin
yandan uzanmasini algilar (sikisma korumasi). Cihaz, motorlu kanatli kapilarda
elin kdk kismini temas olmadan, parmaklar sikisma tehlikesine girmeden énce
algilar.

Algilama alani sensér ayarina ve kapi yuksekligine baglidir.

Mentese kenarindaki parmak koruma iglevinin uygulama gereksinimlerini
karsilayip kargilamadidini risk analiziyle kontrol edin. Gocuklar gibi 6zellikle
korunmasi gereken kisiler sz konusuysa ek mekanik koruma gerekebilir.
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Sekil 3
1
gapanma kenari
§ensér
ﬁ/lentege kenari
g/lentege kenari i1sini
gapl kanadi 1gini
Kapanma kenari igini

|-

SolidSense, motorlu kanatl kapilarda parmak ve bilekleri (tipik min. @35 mm)
parmaklar sikisma tehlikesine girmeden énce algilayarak mentese kenarini
(mentese bdlgesini) koruyan elektro-duyarli bir koruyucu ekipmandir.

Mentese kenari algilama alani sensér ayarina ve montaj konumuna baglidir.

Korunan Ust bdlge = sensér alt kenari - 0,35 m

Korunmayan alt bélge:

2,1 m montaj yiksekliginde 0,34 m'ye kadar;
montaj yUksekligi arttikga artar

(3,5 m montaj yuksekliginde en fazla 0,65 m)

Parmak algilama olasiligi yiksekse (6r. anaokulunda), mentese kenarindaki parmak koruma
alaninin ek mekanik koruma gerektirip gerektirmedigi risk analiziyle belirlenmelidir.

6 “BiRCHER
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2.2 Olgiiler

38.7
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255 35
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Sekil 4

2.3 Gostergeler ve Kumanda Elemanlari

E&im-aeis-avar kadrant

.2_3... actstayar«aaraht

Kirmizi-Lyesil/turuncu-durum LED' - §retme, hata,-anahtarlama durumu
EIP anahtart

A& h H

\543. tme-augmest

Yesil anahtarlama gostergesimenteseninkarstarafi-(HOS)
é SH-aRantarama-g 5 HarsHaraH{HOo)
Kirmizi anahtarlama gdsterge: i (HS)

10-madil

1O-reatit

Sekil 5

Anahtarlama durumunun kirmizi veya yesil olmasi montaj tarafina
baghdir.

rrsme
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2.3.1 10 Moduli
NPN/PNP (Sari)

Sekil 6
Kati Hal Rolesi (Yesil)

Sekil 7

[O modUlinln her iki strimi de istenen sensdr modiiliine takilabilir. IO moduli
bulunan sens6r moduli birincil sensordir.

Her iki sensér moduli de bir IO modiill araciligiyla birincil sensér olabilir.

Her iki sensér de birincil sensérse, HS/HOS kapi mentesesi baglanti kablolar
olmadan birbirinden ayri 6gretilmelidir.

o -

IO Modultiniin Degistiriimesi
IO moduliniin enerjisiz oldugundan emin olun.

IO modiiliini ve kér kapagi cihaza takin; yerine oturduklarindan ve yizeyle ayni
hizada olduklarindan emin olun.
IO modulinl degistirdikten sonra 6gretme islemini gerceklestirin.

8 “BiRCHER
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2.3.2 Ogretme Diigmesi

Kumanda islev

1 kez basin Gostergeyi etkinlestirir

2 kez basin Ogretme islemini baglatir; bkz. bolim 4.1

1 kez ¢ift tiklayin Tek seferde 6gretmeyi baslatir; bkz. bolim 4.2
3-10 saniye basili tutun Servis Modu (bkz. not)

> 10 saniye basil tutun Digmeye basilmasini yok sayar

Tablo 1 Ogretme diigmesi

Not

Servis Modu

Montaj ve servis calismalari sirasinda koruma iglevi on dakika slreyle kapatilabilir.

W Bunun icin, durum LED'i her 3 saniyede bir kez yesil yanip sénene kadar birincil sensérdeki 6gretme diigmesini 3-10 saniye basili
tutun.

W Ogretme islemi baslamissa veya 6gretme diigmesine yeniden (i¢ saniyeden uzun basarsaniz

Servis Modundan ¢ikilir.

“BiRCHER




| URUN AGIKLAMASI

2.3.3 Gostergeler

Durum LED'i HS HOS Aciklama

kirmizi / yesil / turuncu kirmizi anahtarlama gostergesi yesil anahtarlama gostergesi

Turuncu hizli yanip soner DIP anahtari veya egim agisi degistirildi ya da 6gretme hatasi.
(saniyede sekiz kez)

Turuncu sdrekli yanar Ogretme gerekli.

Turuncu yanip séner Ogretme basarili; ancak Isin yolundaki nesne 5lgiim kararliigini bozabilir. 20 saniye sonra soner.
(bir kisa, bir uzun)

Turuncu yanip séner Tek seferde 6gretme modu etkin.

(saniyede bir kez)

Turuncu yanip soner Servis Modu etkin.

(¢ saniyede iki kez)

Kirmizi/yesil yanip soner Algilama / LED agik Algilama / LED agik Ogretme basladi. Algilama alanindan gikin.

(saniyede iki kez)

Yesil yanip séner Algilama / LED agik Algilama / LED agik Cihaz kapanma kenarinda el hareketini algilamaya hazir.
(saniyede iki kez)

Kirmizi yanip séner Algilama / LED agik Algilama / LED agik El hareketi algilandi; genislik hesaplaniyor.

(saniyede iki kez)

Yesil yanip soner Algilama yok / LED kapali Algilama / LED agik Cihaz kapi 6gretme cevrimini bekler. Acma impulsu tetiklenir ve kapi agilir.
(saniyede iki kez)

Kirmizi yanip séner Algilama yok / LED kapall Algilama yok / LED kapall Ogretme: Kapi kapanir.

(saniyede iki kez)

Siirekli soniik HS: algilama varsa kirmizi LED agtk ~ HOS: algilama varsa yesil LED agik Ogretme Normal isletimde ar gosterg
Yesil yanip soner Servis Modu segili / Ogretme digmesini 3-10 saniye basili tutun

(li¢ saniyede bir kez)

Tablo 2 Gostergeler

10 “BiRCHER

SmartAccess



| URUN AGIKLAMASI

2.3.4 DIP Anahtari

Not

Ogretme Gostergesi

Ogretme islemi birincil tarafta tetiklenirse her iki taraftaki gdstergeler ayni sekilde

davranir.

ikincil sensériin ayrica égretilmesi gerekiyorsa yanip sénme diizenleri yalnizca

ikincil sensérde goéralar; bkz. 4.1 Ogretme.

Birincil sensérdeki bir DIP anahtari 6gretmeden sonra degistirilirse durum LED'i
turuncu hizl yanip séner (saniyede sekiz kez). Degisikligi kabul etmek igin

6gretme digmesine basin.

Durum LED'i turuncu surekli yanarsa, digmeye ikinci kez basilarak cihaz
yeniden 6gretilmelidir.

Fabrika ayari: tim DIP anahtarlari

aclk
No Acik (yukar) Kapali (asag)
1 HS HOS
2 SC suramii: NPN cikis SC sirtimi: PNP ¢ikis
SSR surimu: islev yok SSR surima: islev yok
3 Mentese kenari agik Mentese kenari kapali
4 Sanal duvar islevi etkin Sanal duvar islevi devre dis
Tablo 3
No 4 Mentese kenar Ogretme cevrimi Aciklama
'Mentese kenari' "Sanal duvar'
Acik Acik Etkin Gerekli Fabrika ayari
Kapall Atk Kapalt Gerekli
Acik Kapall Kanatl kapilarda izin verimez
Kapali Kapali Kapal Gerekli degil Isin yaymayan kanath kapi
Tabto4

o -

DIP anahtarlari 1-4 ile yapilan sistem ayarlari yalnizca birincil sensdrde
yapilandirilir. Ikincil sensérdeki ayarlar yok sayilir.

“BiRCHER
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o -

Iki birincil sensér kullanilirsa kapi mentege tarafindaki mentese kenari
korunmaz.

2.4 Baglantilar

1383 5 7 9

SISILIS|E]
[SISISILIS]

2 4 6 8 10

Pin NPN / PNP cikigh strim Kati hal réle cikigh siirim
1 ov Kahverengi (BN) 0V / Kahverengi (BN)
2 24V Yesil (GN) 24V / Yesil (GN)
3 n.c. COMMON HOS / Pembe (PK)
4 HOS OUT Gri (GY) HOS OUT / Gri (GY)
5 n.c. n.c.
6 n.c. COMMON HS / Sari (YE)
7 HS OUT Beyaz (WH) HS OUT / Beyaz (WH)
8 n.c. n.c.
9 Test+ Kirmizi (RD) Test+ / Kirmizi (RD)
10 Test- Mavi (BU) Test- / Mavi (BU)
Tablo 5
Test Girisi

Sensor test edilmelidir. Gikiglarin kontroll igin sensérde bir test girisi bulunur.

Test girigi, 6gretme sirasinda daima bagh olmaldir. Bunun igin Test+ ucuna +24
V ve Test- ucuna 0 V uygulayin. Test, gerilim kesilerek tetiklenir.

o -

Gulvenli Galisma Devre Disi
Test girisi kullaniimiyorsa kalici olarak sabit bir gerilime baglanmaldir.

12 “BiRCHER
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2.5 Teslimat Kapsami

Sekil 8 Teslimat kapsami

No Tanim Adet

1 Kapakli sensér, sag (teslimat durumu: birincil sensér) 1

2 Kapakli sensér, sol (teslimat durumu: ikincil sensér) 1

3 Kapi kontrol tnitesine kapi gegis kablosu, 2,5 m 1

4 Koruge hortum igin iki vidali duvar braketi 1

5 Durdurma tapalari/koruge hortum braketi vidalari 2

6 Koruge hortum, 660 mm 1

7 HS modiillerini HOS'a baglama kablosu 1

8 Govdeleri sabitlemek icin kendinden dis agan vidalar 2x3

9 Kablo contasi, IP65 koruma derecesi 1
Delme sablonu 1
Kullanim kilavuzu 1

Tablo 6

Parga sayisi striime bagl olarak degisebilir.

“BiRCHER
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3 Montaj

Montaj sirasinda cihazin enerjisiz oldugundan emin olun. Glg¢ beslemesi ancak
calismaya gerekli tim devreler eksiksiz monte edilip baglandiktan sonra
etkinlestirilebilir.

Isin alaninin agik oldugundan emin olun.

|-

Isin Alaninin Engellenmesi

Isin alanini engelleyen nesneler sensériin altindaki bélgeye monte
edilmemelidir.

Bu husus kapinin bakim planinda da dikkate alinmalidir.

Konumlandirma

Sekil 9 Cihaz konumu - kapi kapaticisiz kapi

=7 mm

Sekil 10 Cihaz konumu - makas kollu kapi

14 “BiRCHER
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Sekil 11 Cihaz konumu - kayar rayl kapi

|-

Birglen_FazIa Cihaz Arasinda Karsihkl
Egkr!!seéhrenr arasinda karsilikli etkilesim yoktur.

3.1 Montaj

Sensoérlerin Montaiji

1

Seti ambalaji ikarin.
Not

Montaj Konumu
Kapanma kenarlariyla yeterli mesafe birakin.

2.
Kapi kasasindakik

Sekil 12

15

rrsme
BIRCHER
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3.
Delme sablonundaki taral bélgede HS/HOS kablosu i¢in delik agin (min. & 8 mm).

i
wr=g H_.l \ i
i T
=re” i i
Sy TZ5 & i =
oof S. 2 I
oy oo
Sekil 13 Delme sablonu
4.
3,5 mm spiral matkapla iki delik (1+2) agin. Mimkinse Ggtincu deligi de (3) agin.
| e
1 21
p 'xl,_J
| i
1 i
=&
Sekil 14
5

HS/HOS kablosunu ortadan gecirin (L = 500 mm) ve kabloyu sarkik birakin.

6.
Acikliga bir tornavida sokup kapagin i¢ yan duvarina bastirarak kapag ¢ikarin.

Sekil 15

16 “BiRe 4ER
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7.
Yandaki arka mandal serbest kaldiginda k

Sekil 16

8.

NPN / PNP 10 modull kullaniyorsaniz DIP anahtari 2'yi istediginiz sekilde ayarlayin.
9.

IO modulint tercihen kontrol tarafindaki sensére takin.

Teslimatta 10 modili sag sensére takilidir.

10.
HS/HOS kablosunu birincil sensére (tahrik tarafina bakan) takin.

QI

HS/HOS kablosunu gévdeden yaklagik 80 mm disari tagacak sekilde birakin.

Sekil 17

Sekil 18

e 17
BIRCHER
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I1<i.blonun kalan kismini ikincil sensére dogru gekin.

I13:i3r.incil sensorl verilen yildiz bagh vidalarla sabitleyin.

IL%/HOS kablosunu ikincil sensoériin gévdesine gegirin.

I1<53t.t))_ltcl>yq cihazin arkasindaki depolama bosluguna yerlestirin ve terminal tirnaklari arasina
sabitleyin.

Sekil 19

16.

Ikincil sensoéri sabitleyin.

17.

HS/HOS fisini sokete takin.

18.

Durdurma tapasini 3x8 mm yildiz bagl vidayla ikincil sensére sabitleyin.

Sekil 20

ikincil sensdriin montaj|

9 tamamlanmigtir.
Gerekirse IP65 contayi on pinli baglanti soketine sahip kapi gegis kablosuna takin.

18 “BiRCHER
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20.
Birincil sensdrde tahrike giden kapi gecis kablosunu koruge hortumun igine gegirin.

Sekil 21

21.
Kapi gegis kablosunu birincil sensér gévdesindeki agikliktan gegirin.

Sekil 22

“BiRCHER
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22.
Koruge hortumu gévdedeki agikliga kadar itin ve ardindan tutucu kanatlarin igine bastirin.

Sekil 23
283.
Koruge hortum braketini hortuma takin ve braketi 3x8 mm yildiz bagli vidayla
sabitleyin.

Sekil 24

20 “BiRCHER
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24.

IO modulini ayirin ve on pinli kabloyu 10 moddline baglayin. IO modulini
basparmaginiz ve isaret parmaginizla cekerek gikarin.

Sekil 25

25.
HS/HOS fisini sokete takin.

Sekil 26

26.
IO modulini yeniden cihaza takin. Fazla kabloyu dikkatlice terminal bélmesine yerlestirin.

Sekil 27
27.
Kapi gegis kablosunu tahrike yénlendirin ve vidali terminalle baglayin.

28.
Koruge hortumu duvar braketine sabitleyin.

e 21
BIRCHER
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> Egim Acisinin Ayarlanmasi

Fabrika ayari: 2,10 m montaj yiksekligi icin konum 6.

1.
Egim agisini tabloya ve skalaya gére el kadranindan ayarlayin.

DIN 18650/EN 16005'e Gore
Onerilen Ayarlar

Sekil 28
Montaj yiiksekligi (bkz. veri sayfasi) Ayar kadrani konumu
[em] [in¢]
190-220 75-87 6 (fabrika ayarr)
250 98 4
300 118 3

350 138 2 T

22
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4 Devreye Alma

4.1 Ogretme

Ogretme islemi sirasinda cihaz 6nce zemine olan mesafeyi, ardindan kapanma kenarina olan mesafeyi (kapi genisligi)
6grenir. Sonraki 6gretme ¢evriminde kapinin en biyik agilma agisini 6grenir.

Montajci her 6gretme isleminden sonra cihazin dogru calistigini kontrol etmelidir.

> Cihazin Hazirlanmasi

1.
Kapi tahrikinin galismaya hazir oldugunu kontrol edin.

2.
Kapiy! kapatin.

3.
Kapi bélgesinde normal ortamin pargasi olmayan nesneleri kaldirin.

4.
Algilama alaninda kimse bulunmadigindan emin olun.

5.
Birincil sensérdeki DIP anahtarini ayarlayin (bkz. bélim 2.3.4).

6.
Birincil ve ikincil sensdrlerin egim agilarini ayarlayin.

7.
Lensin koruyucu filmini ¢ikarin ve gerekirse 6n panelin tamamini temizleyin.

Not

Cihaz agildiktan sonra 6gretme isleminin baslamasi birka¢ saniye surebilir.

“BiRCHER
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> Cihazin Ogretilmesi

Durum LED'i (turuncu)

Aciklama

Stirekli yanar

Fabrika ayarlari veya egim acilari degistirilmistir.
Cihaz 6gretmeye hazirdir.

Sénik

Cihaz 6gretilmistir.

Hizli yanip soner
(saniyede sekiz kez)

DIP anahtari degistirilmistir.
Bir cihaz degistirilmistir.
Ogretme basarisizdir; islemi tekrarlayin.

Tablo 8

1.
Ogretme islemini baglatmak igin:
W Turuncu durum LED'i sUrekli yaniyorsa 6gretme digmesine bir kez basin.

M Turuncu durum LED'i s6nUk veya hizli yanip séniyorsa égretme diigmesine iki kez basin (gift tiklamayin).

Durum LED'i dénlstimlu olarak kirmizi ve yesil yanip séner.

2

A.rdlndan koruma alanindan ¢ikin ve on saniye iginde tim nesneleri kaldirin.

Cihaz zemine olan mesafeyi belirler.

3

Dhrum LED'i yesil yanip s6ndiigiinde, on saniye iginde kapanma kenarinda el hareketi uygulayin.
El hareketi: Kapanma kenari boyunca yaklasik 60 cm'lik bir bélimde 1sinlari yavasga kesin.

El hareketi basariyla algilandiginda durum LED'i iki saniye kirmizi yanip séner.

Durum LED'i yeniden yesil yanip sénmeye basladiginda ¢ikis etkinlestirilir.

DIP anahtari 4 agiksa cihaz 6gretme cevrimini bekler.
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4.
Kapi dgretme gevrimini baglatin.
W Kap acilirken durum LED'i yesil yanip sénmeye devam eder.

W Kapi kapanirken durum LED'i kirmizi yanip séner (saniyede iki kez).

Ogretme basarili: Kapi agilip kapandiktan sonra durum LED'i séner. Sensor sistemi calismaya hazirdir. Devreye almayi
tamamlayin; bkz. 4.3.

Ogretme basarili ve durum LED'i turuncu yanip séniiyor (bir kisa, bir uzun): Isin yolundaki bir nesnenin (ér. kap!
mentesesi, kollar) dlglim kararliigini bozmasi olasili§i dislanamaz. LED 20 saniye sonra séner.

Ogretme basarisiz: Durum LED'i turuncu hizli yanip séner (saniyede sekiz kez). Ogretme islemini tekrarlayin; bkz.
4.1.

Not

Ikincil sensér mentese kenarina birincil sensérden belirgin sekilde daha uzak veya daha yakin monte edilmigse ikincil sensériin
kapanma kenari ayrica égretilmelidir.

Bunun icin ikincil sensérdeki 6gretme diigmesine basin ve el hareketi uygulayin.
Izgara, gok yansitici zemin veya cam zemin varsa mentese kenari bélgesinde sensériin altina beyaz bir A3 kagit yerlestirmek gerekebilir.
Mentese kenari bélgesinde cam duvar varsa dgretme sirasinda mentese kenarinin tim bélgesini 6rtmek gerekebilir.

“BiRCHER
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Not

El Hareketinin Algilanmasi

El hareketinin uygulandigi nokta ile duvar arasindaki mesafeye dikkat edin. Duvara olan mesafe en az 5 cm olmalidir.

Sekil 29

4.2 Tek Seferde Ogretme islevi

Egim agisi sonradan degistirilirse tek seferde 6gretme islevi daha kisa bir 6gretme saglar. Zemin 6gretimi ve el hareketi
uygulanmaz.

Sistem daha 6nce 6dretiimemisse tek seferde 6gretme modu igin ¢ift tiklama yok sayilir.

Acisal konumdaki biyUlk bir degisiklik tam 6gretme islemini gerektirebilir.

> Cihazin Tek Seferde Ogretme Modunda Ogretilmesi

1.
Ogretme islemini baglatmak igin 6gretme digmesine gift tiklayin.
Durum LED'i turuncu yanip séner (saniyede bir kez):

« Tek seferde 6gretme modu kapinin her iki tarafinda etkindir.
* Mentese kenari devre digidir.

2.
Kapinin bir veya her iki tarafindaki sensérlin egim agisini gerektigi gibi ayarlayin. Etkinligi kontrol etmek icin kapiyi kapatip agin.

3.
Ayari uygulamak igin 6gretme dugmesine bir kez basin.
Mentese kenari yeniden etkinlestirilir.

4.
Durum LED'i yeniden yesil yanip sénmeye bagladiginda kapi 6gretme gevrimini baslatin.
W Kap acilirken durum LED'i yesil yanip sénmeye devam eder.
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W Kapi kapanirken durum LED'i kirmizi yanip séner (saniyede iki kez).

Tek seferde 6gretme basarili: Kapi agilip kapandiktan sonra durum LED'i séner. Sensér sistemi ¢alismaya
hazirdir.

Tek seferde 6§retme basarisiz: Durum LED' turuncu hizli yanip soner (saniyede sekiz kez). Ogretme islemini tekrarlayin;
bkz. 4.1.

4.3 Devreye Almanin Tamamlanmasi

> Nesne Algilamanin Kontrolii

1.
Nesne algilamayi kontrol etmek igin agsagidakileri yapin:
W Kapagi gévde Uzerine diiz bigimde yerlestirin ve dokuz tirnagin tamami yerine oturana kadar bastirin.

M Devreye aldiktan sonra sistemin koruyucu etkisini kontrol edin. ilgili standart ve direktiflere (DIN 18650/EN 16005) uyun.

W Montajdan veya cihaz degisiminden sonra cihaz 6gretilmelidir.

Not

Kap agilip kapanirken kapanma kenari isinlari el hareketi uygulama noktasinin yaklasik 15 cm &tesine uzanir. Isinlar otomatik yayilir ve 6gretilmis yapisal
engeller dikkate alinir. Mentese kenari isinlari gerektiginde sinir kosullarina otomatik uyum saglar.

> Parametre Ayarlarinin Belgelenmesi

Devreye aldiktan sonra cihaz igin yapilan ayarlari belgeleyin.

Daha dnce devreye alinmig bir cihazin yapilandirmasinda sonradan degisiklik yapilmasi durumunda da bu belgeyi
tamamlayin veya glincelleyin.

Belgelendirme sablonu www.bircher.com adresinde bulunabilir.

“BiRCHER
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5 Ariza Giderme

Durum LED'i

Neden

Cozim

Kirmizi (HS LED) ve yesil (HOS LED), birincil tarafta ayni anda yanar

Test girisi bagl degil veya hatali bag.

M Test giriini kontrol edin.

Kirmizi: her {i¢ saniyede (i¢ kez yanip soner

Jiroskop arizali.

WO moddiliing degistirin ve cihazi yeniden 6gretin.

Kirmizi: her {i¢ saniyede dért kez yanip soner

Dahili cihaz arizasi.

W HS/HOS kablosunu kontrol edin; gerekirse cihazi degistirin.

Turuncu: bir kisa, bir uzun yanip séner

Isin yolundaki kapi mentesesi veya kol gibi bir nesne 6l¢tim kararliigini bozuyor.

M Gerekirse nesneyi 1sin yolundan kaldirin.

erekirse mesafe plakasi kullanin.

erekirse agl ayarini degistirin.

W Gerekirse cihazdaki kablo giizergahini kontrol edin.

Tablo 9

Kirmizi / yesil anahtarlama géstergesi

Neden

Coziim

ilgili tarafin renginde yanip séner (saniyede bir kez)

Galisma rezervi gok dustk.

M On paneli dikkatlice temizleyin.

Tablo 10

28

“BiRCHER

SmartAccess



| EK

6 Ek

6.1 Teknik Veriler (Ozet)

Eksiksiz teknik veriler icin veri sayfasina bakin.

Genel Ozellikler

Isik yayici

IRED 850 nm

Algilama ilkesi

Ugus siiresi teknolojili kati hal tarayici

Galigma gerilimi UB

24V DC £20 %

Yikslz besleme akimi 10

Maks. 200 mA (moddil bagina)

Anahtarlama gerilimi

Maks. 30 V DC

Koruma sinifi

Anahtarlama tirl

Koruma alani acikken anahtarlama

Tepki slrresi <50 ms, montaj yliksekligi < 2500 mm

< 80 ms, montaj ylksekligi > 2500 mm
Ortam sicakligi -30°C ... 60 °C (-22 °F ... 140 °F)
Bagil nem %25 ... %95, yogusmasiz

Montaj ytksekligi

Veri sayfasina bakin

Koruma derecesi

P65

Baglanti

8 damarli baglanti kablolu fig

Malzeme - Gévde

PC (polikarbonat)

islevsel Giivenlik
Verileri
Guvenlik bitinlik seviyesi SIL2
Performans seviyesi PLd
Tablo 11
6.2 Cihaz Genel
Gorunumu
Tanim Aciklama

SolidSense-...-SC ...

SolidSense-...-SSR ...

Tablo 12

Bir setteki iki modUl ayni cihaz iglev sirimune sahip olmalidir.

“BiRCHER

NPN / PNP yari iletken gikigh sol / sag moduil

Kati hal roleli sol / sag modiil
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6.3 Aksesuarlar

Baglanti

Yalnizca Uretici tarafindan belirtilen aksesuarlari kullanin.

Aciklama

SolidSense transfer loop

Kapt kontrol Unitesi igin esnek baglanti kablosu, standart 2,5 m; koruge hortum ve braket dahil

SolidSense connecting cable

Birincil ve ikincil sensor arasinda baglanti kablosu

SolidSense adapter glass door

Cam kapilara montaj adaptéri

SolidSense cable adapter N/P

Takilabilir IO modiuilini mevcut kablolara baglama adaptori

SolidSense spacer plate

Kap1 kanadi ile sensér arasinda mesafe plakasi

SolidSense spacer wedge

Kama

SolidSense cable door

Kapr kontrol Unitesi igin esnek baglanti kablosu

SolidSense cable door Hal-free

Kapi kontrol Unitesi icin halojensiz baglanti kablosu
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6.4 Kabul Tutanagi

Genel Bilgiler

Tarn

Ad Soyad

Imza

Cihaz bilgiferi

Cihaz tanimi:
Seri numarast:
Galisma yeri:

ik devreye aima
0O y
[JPeaisiKiik
Degisiklik nedeni:
Acikiamalar

1
Kapi1 Mentese Tarafi Cihaz Ayarlar (Birincil sensér evet (hayir)

Ayar Kadrani konumu

N

BIR

ACIK HS? NPN Mentese kenar anal duvar
etkin etkin

KAPALT HOS? PNP Mentese kenari anal quvar
devre dist devre disi

Devreye alma
sirasindaki 6zel
durumlar

2
Kapi1 Mentesesinin Karsi Tarafi Cihaz Ayarlari (Birincil sensér evet7jhayi))

Ayar Kadrant Konumu

N

BIR

ACIK HS? NPN Mentese kenari anal duvar
etkin etkin

KAPALT HOS® PNP Mentese kenar anal quvar
devre dist devre disi

Devreye alma
sirasindaki 6zel
durumlar

Tablo 3

1 DIP anahtarlari yalnizca birincil sensdrde calisir.
2 Kapi mentese tarafi
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