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1 Aciklama
1.1 islev

Sensor, otomatik yaya kapisinin iizerine monte edilmek ve kapi
kontrol iinitesine baglanmak iizere tasarlanmistir.

Kapiyi etkinlestirmek icin radar alani insanlarin hareketini
algilar.

Algilama: Sensor, algilanan tiim hareketlerin konumunu, yoniinii

ve hizini belirler. Bu hareket verileriyle bir kisinin kapiya ulasip
ulasmayacagini ve ne zaman ulasacagini hesaplar.

1.2 Teslimat kapsami

Standart paket icerigi

Kapakh sensor

Soketli baglant: kablosu
Montaj malzemeleri
Delme sablonu
QuickStart kilavuzu

DIKKAT

Radar modiiliine dokunmayin.

2 Guvenlik talimatlar

Cihazi devreye almadan 6nce kullamim talimatlarnni
dikkatle okuyun. Talimatlari ileride kullanmak iizere
saklayin.

Amacina

uygun_kullanim e
retici yalnizca amacina uygun kullanilan iiriinlerden

sorumludur. Bu iiriinii yalnizca asagidaki amac icin kullanin:
Otomatik kapilan etkinlestiren dedektor

Personel yeterliligi

Cihaz yalnizca egitimli ve yetkili personel tarafindan
monte edilip devreye alinabilir.

Montaji yapan kisi, cihazin ve bagh sistemin yonetmeliklere ve
standartlara uygun kurulmasindan sorumludur.
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Genel giivenlik talimatlar

Risk degerlendirmesinin yapilmasi ve sistemin yiiriirliikteki
yonetmeliklerle giivenlik standartlarina uygun kurulmasi
ekipman montajcisinin sorumlulugundadir.

EN 61558'e gore montaj gerekiyorsa dedektor yalnizca
giivenli elektriksel yalitima sahip emniyetli cok diisiik
gerilimle (SELV) cahstinlabilir.

Kablolar mekanik hasara karsi korunmahdir.

3 Montaj

3.1 Montaj konumu
Ortam gereksinimleri:

= Sensoriin nesneleri algilayabilmesi icin goriis alam acik
olmalidir.

= Floresan lambalara yakinliktan kacinin.

= Sensorii asin hava kosullarina karsi yagmur koruyucu,
sundurma veya kapi lentosu altina montaj gibi yontemlerle
koruyun.

3.2 Montaj hazirhg
1) Kapi kontrol iinitesinin giic beslemesini kesin.

2) Montaj konumunu belirleyin.

3) Baglanti kablosunu ddseyin. Kabloyu elektromanyetik
parazitten etkilenmeyecek sekilde yonlendirin. Oregin sensor
ve kapi motoru kablolarim paralel dosemeyin.

4) Sensoriin kapagini cikarin.

5) Sensorii 4.2 béliimiine gore montaj durumuna
hazirlayin:

— Radar egim acisini tabloya gore ayarlayin.

3.3 Montaj

Sensor standart olarak kapi kasasina veya kasanin iizerine
sabitlenir.

1) Delme sablonunu belirlenen konuma yapistirin.

2) Kapi kasasinda A montaj noktalarina @ 2,0 - 2,5 mm iki delik

acin. Alternatif olarak kasanin iizerine diibel yerlestirin.

3) Taramal alan icinde kablolar icin B, @ 5 mm delik acin.
Alternatif olarak sensoriin iistiinden siva iistii kablolama
yapilabilir.
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4) Birlikte verilen baglanti kablosunu kullaniyorsaniz fisi
sensordeki sokete takin. Elektrik baglantisim 3.4 bdliimiinde
aciklandigi sekilde yapin.

a) Uriinle verilen:

b) Miisteri kablosu:

5) Baglanti kablosunu tasiyici plakanin arkasindan gecirin.

s

Swva iistii kablolama gerekiyorsa tastyici plaka ve kapaktaki
hazirlanmis noktalardan kablo gecis yuvalarni acin.

e

6) Sensoriin tasiyici plakasini montaj noktalarina vidalayin.

7) Sol viday: sikarak sensorii yatay olarak ayarlayin.

3.4 Elektrik baglantisi

Sensorii kapi kontrol iinitesine baglayn.

a) Birlikte verilen b) Miisteri tarafindan

saglanan kablo:

Kapi kontrol iinitesindeki kablo

terminallerini asagidaki gibi Sensordeki kablo terminallerini

baglayn. asagidaki gibi baglayin. Kablo
renkleri farkh olabilir.
Radar cikisi
4/3 36 VDC/28 V AC
“ 100 mA

Besleme gerilimi
2/1 12-36 V DC/12-28 V AC
60 mA

Kapi kontrol iinitesinin giic beslemesini acin.

4 Ayarlar
4.1 Yazihm yapilandirmasi

4.1.1 Uygulamanin
kurulmasi

(@ i) (B Googer) 34

1) QR kodunu tarayn.
[=] S5

2) Yapilandirma uygulamasini mobil
cihaziniza yiikleyin.

4.1.2 Sensoriin yapilandinimasi

Uygulamayi baslatin. Uygulama, sensorlerle Bluetooth®
baglantilarini arar. Kullanilabilir baglantilann listesi ekranda
goriintiilenir.
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Baglanti listesi

A Algilanan baglantilar listesinden, sinyal giiciine gore
azalan sirada bir sensor secin
B Uygulama secenekleri:
A - Dil secimi
— Destekle iletisim
- Geri bildirim génderme
~ Talimatlan okuma
- Giinlik mesajlarimi goriintiileme

128 . TE

FutureSense
-

Operating manual B

= Menu

Uygulamanin sensore baglanmasi

Yapilandinlacak sensorii baglanti listesinden secin.
Yapilandinlmamis sensoriin adi Yeni sensor'diir. Secilen
sensoriin sol LED'i mavi yanip séner. Baglantiyr uygulamada
onaylayin.

Sensor fabrika ayarlarindaysa aciklayici bir ad ve parola
girin. Degilse sensor parolasiyla oturum acin.

NOT
Parola kaybolursa:

Sensorii fabrika ayarlarina dondiiriin; bkz. 4.1.3.
Sensorii yeniden yapilandirin.

Belirli bir sensorle baglanti kuruldugunda uygulama sensor
goriiniimiine gecer.

Sensor
goriiniimii

_ A Kapiy: etkinlestirmeyen (gri) ve etkinlestiren (yesil)
(0 o358 il T @ i algilamalarin gdsterimi

a Ekran ayarlanmi degistirme
B Parametreleri ayarlama
] C  Sensor secenekleri:
A — Adi ve parolayr degistirme
- Yazihm siiriimiinii kontrol etme ve giincelleme
;..} - Cikis mantigini degistirme
— Sensorii yeniden baslatma
£ - Fabrika ayarlarini geri yiikleme
~ Uriin belgelerini goriintiileme
- Cihaz mesajlanni goriintiileme

¢ FutureSense ~

®© ® 0 s

Sensar setup Cc

Documents
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Durum ayarlan
Sensorii duruma gore ayarlayin.

Kapr tipini ve Olciilerini belirtin. Doner kapilarda sensoriin
mentese tarafina takil olup olmadigini belirtin.

Sensoriin konumunu belirtin.

Sensor, radar modiiliiniin ayarh egim acisini 6lcer. Uygulama
onerilen aci arahigimi hesaplar. Uygulamada gosterilen egim acisi
onerilen araliga girene kadar radar modiiliinii dondiiriin. Ayrnca
bkz. 4.2 "Mekanik ayarlar".

DIKKAT

= Sensor algilamalan belirtilen dlciilere gore
yorumlar. Olciilerin dogru oldugundan emin olun.
= Doner kapilarda sensor mentese tarafindaki
kapi hareketlerini bastinr. Kapi tipi ile mentese
tarafinin dogru eslestirildiginden emin olun.

Ayarlan test edin. Gerekirse girisleri diizeltin.

Algilamay iyilestirme
Kapi cok erken, cok gec veya kapanirken aciliyorsa
algilamalarin degerlendirilmesini iyilestirin.

Parazit bastirma:
Doner kapinin mentese tarafinda sensor kapi hareketlerini
algihyorsa bu islevi kullanin. Ogretme islemini baslatin ve
belirtilen siireci izleyin.

Algilama alan::
Kapi cok erken aciliyorsa etkinlestirme mesafesini azaltin.

Ayarlan test edip iyilestirin. Gerekirse ogretme islemini
tekrarlayin.

Bolge ayarlan

Gerekirse karmasik ortam kosullan icin bolgeler de tanimlayin.

Etkinlestirme bolgeleri:
Dar alanlarda radar alani icinde bazen gecis yolu bulunmaz.
Sabit duran kisilerin de kapiyi etkinlestirmesi icin gerekirse
kapinin yakininda etkinlestirme bolgeleri tammlayin.

Hari¢ tutma bolgeleri:
Bitkiler, bayraklar ve su birikintileri radar tarafindan insan
hareketi olarak yorumlanabilir. Ortamdaki hareketli veya
yansitici unsurlarin etkinlestirmeye yol agmasini onlemek icin
gerekirse hari¢ tutma bolgeleri tanimlayin.

Ayarlan test edip iyilestirin.

Cikis mantigi
Acik kapi etkinlestirildiginde kapaniyorsa:

Sensor seceneklerini parametrelerin altinda bulabilirsiniz.
Sensor ayarlanimi acin. Cikis mantigim (NO/NC) degistirin.

4.1.3 Sifirlama islevleri

Uygulamadaki sifirlama islevleri (bkz. 4.1.2) cihaz iizerinden
elle de tetiklenebilir.
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Yeniden baslat:
Sifirlama diigmesine kisa basin.
Fabrika ayarlari:

Durum LED'leri sirayla beyaz ve macenta yanip sonene kadar
sifirlama diigmesine basin. Fabrika ayarlar geri yiiklendiginde
durum LED'leri sirayla beyaz yanip soner.

4.2 Mekanik ayarlar
Radar egim acisinin ayarlanmasi

Radar modiiliiniin egim acis1 5°'lik adimlarla ayarlanabilir.

% S A
Montaj yiiksekligi Egim acisi
H (m) min. maks.
2,00 30° 75°
2,25 30° 70°
2,50 30° 65°
2,75 30° 60°
3,00 30° 55°
3,25 25° 50°
3,50 25° 45°
3,75 20° 40°
4,00 20° 35°

Fabrika ayan 30°

Uygun bir egim acisi ayarlayin:

Sensoriin H montaj yiiksekligi icin tablodaki uygun min.
acisini belirleyin. Min. acisi tiim ortam kosullar icin uygundur.
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4 veya 5 numaral gecis yollarinda erken algilama elde etmek
icin egim acisini gerektigi kadar maks. degerine yiikseltin. Yanal
hareketler (1 ve 2 numaral yollar) daha biiyiik egim acilarinda
daha gec algilanir. Biiyiik egim acisi, dar koridorlarin sonundaki
kapilar icin uygundur. Maks. degerine kadar olan aci ayarlarinda
radar alaninin altindan gecilemez.

Secilen ayari gosterilen 1 - 5 numaral gecis yollarim
kullanarak test edin.

5 Calistirma

5.1 Devreye alma

1) Kapagi sensoriin iizerine yerlestirin.

2) LED'lerin yanip s6nmesi durana kadar bekleyin. Not:
Siirekli yanip sonen sinyaller ariza gosterir; bkz. Arnizalar.

3) Kapi sistemini test edip gerekirse ayarlan degistirin.

5.2 Durum gostergesi

Yanan LED gostergesi Calisma durumu

Yok Algilama
yok
Beyaz Hareket algilandi, kapi

etkinlestirilmedi

Yesil Hareket algilandi ve kapi
etkinlestirildi
Macenta Uyari mesaji

Sensor uygulamaya Bluetooth® ile
bagh; sag LED sensdor durumunu
gostermeyi siirdiiriir

Yalnizca
Q sol:
mavi

Sirayla yanip sonen Calisma durumu

LED gostergesi

Beyaz, Fabrika ayarlan geri
macenta yiikleniyor
Beyaz

Fabrika ayarlan etkin, parola ayarlanmamis

Mavi
Sensor Bluetooth baglantisina hazir;
uygulamada onay bekleniyor

5.3 Anazalar
Olasi hata kaynaklarn

= Hatali yapilandirma

= Radar modiiliiniin elverissiz egim acisi
= Hatali giic beslemesi

= Yanls baglanmis sinyal cikisi

= QOrtam paraziti

= Cihaz anizasi

Teshis

1) Kapimin davranisini test

edin.

=~ Kapiya farkh yonlerden yaklasin.
— Kapiin yanindan farkli mesafelerde gecin.

2) Uygulamada ve durum gostergesinde goriintiilenenleri
gozlemleyin.

3) Yapilandirmay: kontrol edin; bkz. 4.1.

4) Radar modiiliiniin egim acisim kontrol edin; bkz.
4.2.

5) Sensor ve kapi kontrol iinitesindeki elektrik baglantilarini
kontrol edin.

6) Montaj konumunu kontrol edin.

7) Yazimin giincel olup olmadigini kontrol edin; bkz. 4.1.2.

Ariza oriintileri

Kapi anzasi oriintijsii LED signal

Olasi neden Olasi ¢coziimler

Sistem durdu.

Besleme gerilimi yok. Elektrik baglantisini diizeltin.

Sistem durdu. dstill. anip soner

Her iki tarafta yanip sonen Calisma durumu

LED gostergesi

Beyaz Calisma gerilimi acildi, sensor

baslatiliyor

Kirmizi
Hata

bb
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Sensor arizasi.
a) Sensorii
b) Yazilim giincelleyin.

c) Fabrika ayarlanni etki irin ve sensor
d) Sensbrii degistirin.

veya sifirlama diig yeniden baslatin.
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6 Teknik veriler

Kapi siirekli acilip

kapaniyor. "
panly Kapi kapanirken Teknoloji FMCW radar 57 - 64 GHz
yesil yanar
o e - Yapilandirma arayiizii Uygulama (Android OS, i0S
Radar alans kaps harcketini  /pers <o P P d vouama )
algihyor. kontrol edin. o o Montaj yiiksekligi ideal 2,00 - 3,50 m, maks. 4,00
b) Algilama: Parazit bastirmayi secin ve &gretme islemini
baslatin; sorun coziilene kadar gerekirse birkac kez m
tekrarlayin.
2,30 m montaj yiiksekliginde 30° egim acisinda yaklasik
radar alaninin zemin izdiisiim 5,00 x 3,00 m,
capi (G x U) 70° egim acisinda yaklasik
4,00 x 6,00 m

Mekanik veriler

Govde malzemesi ABS

Govde rengi siyah, giimiis, beyaz
Yaya trafigi yokken Kapi kapanirken Olciiler (U x G x D) 105 x 49 x 35 mm
kapi acihyor. yesil yanar =

Agirhik 55 ¢
Radar alani ortamdaki Parazit olusturan unsurlan bastirmak
hareketli nesneleri veya icin hari¢ tutma bolgeleri tammlayin Koruma sinifi IP54 (EN 60529)
yansimalan algiliyor. (uygulama > Sensor gériiniimii >

Bﬁlgc palﬂﬁlctlc:tl;). Elektriksel
Kapi kapanirken veriler
i yesil yanar Besleme gerilimi min. 12 V DC, maks. 36 V DC /

Kapi acikken yaklasan biri (algilamada beyaz) min. 12 V AC, maks. 28 V AC

oldugunda kapaniyor.

(50 Hz/60 Hz)

Uygulama > Senstr goriiniimii > Cihaz ayarlan:

Anahtarlama mantigi ters

NO/NC (Normalde Actk/Normalde Kapali) anahtarlama mantigini Calisma akimi 24 \V DC'de maks. 60 mA
yap||and|r||m|§ diger degere ayarlayin. " 7
Ilk akim maks. 1 A (maks. 10 ms)
Radar cikist Kati hal rolesi, maks. 100 mA,
maks. 36 V DC/28 V AC
. . Baglant: tipi (standart Soketli 3 m kablo
Yandan yaklasan biri oldugunda ki 9 pi ( )
Sinyal yok
Ortam kosullar
Cok yiiksege ayarlanan cvamana yardms o (Opguana » S g Ortam sicakhigi min. -20 °C, maks. +60 °C
radar alaninin altindan Durum parametresi). - o -
geciliyor. Bagil nem maks. %95, yogusmasiz

Bertaraf bilgileri

Kapi kasasinin yaninda sabit duran kisilerin kapiyt
i i i icin etkinlestis bolgeleri (Uygulama

Radar alaninda gecis yolu

s goriiniimii > Bol leri). - o o . i
bulunmayan dar alan. e g tlearanz ee) Uriin elektrikli veya elektronik bilesenler icerir. Uriinii
evsel atiklarla birlikte atmayin.
|

F q Kisi algilandigind Uygunluk bildirimi
Biri yaklastiginda kapi 5! algrandigina

beyaz yanar
aciimiyor.

c E BBC Bircher AG, bu iiriiniin asagidaki AB
Etkinlestirme mesafesi cok Etkinlestirme mesafesini artirnn yonetmelik ve direktiflerine uygun oldugunu
kisa ayarlanmis. (Uygulama > Sensor goriiniimii > beyan eder:

Algilama parametresi). RED 2014/53/EU  RoHS 2011/65/EU

Ayrintili uygunluk beyani icin asagidaki QR kodunu

F ﬁ veya baglantiy izleyin.

Teknik belgeler
Algilamada beyaz,

Kapi gereken anda acilmiyor.

etkinlestirmede yesil E E Tiim belgeleri iireticinin web sitesinde bulabilirsiniz:
yanar T, www.bircher.com
Uygulamadaki Durum ve Algilama parametrelerinde kapi
ParamEtreler yan||§ veya olciilerini, sensor konumunu ve etkinlestirme mesafesini n
yeterince hassas iyilestirin. E ”

ayarlanmamis.
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7 lletisim

Cihazla ilgili sorulariniz icin liitfen bizimle iletisime
gecin:

Bbilgi@bircher.com.tr 0 +90 216 385 8508

BIRES MAKINA / Bircher Smart Access

Mimar Sinan Mah. Mimar Sinan Cad. ESF Plaza
No.33 D1. Gekmekdy, Istanbul - Tiirkiye
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