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1 Aciklama
1.1 lslev

Sensor, otomatik yaya kapisinin iizerine monte edilmek ve kapi
kontrol iinitesine baglanmak iizere tasarlanmistir.

Kapiyi etkinlestirmek icin radar alani insanlarin hareketini
algilar.

Kapiyr emniyete almak icin AIR alani (aktif kizilotesi)
insanlarin varhgini algilar.

1.2 Teslimat kapsami
Standart paket icerigi

= Kapakh sensor

= Soketli baglanti kablosu

= AIR mercekleri icin kapatma plakalan
= Montaj malzemeleri

= Delme sablonu

= QuickStart kilavuzu

Opsiyonel aksesuarlar

Yagmur koruyucu
Kavisli adaptor
Tavan montaj braketi
Tavan montaj kiti

2 Guvenlik talimatlar

Cihazi devreye almadan once kullamm talimatlarnni
dikkatle okuyun. Talimatlar ileride kullanmak iizere
saklayin.

Amacina

Uygun‘ kullanim _—
rétici yalnizca amacina uygun kullanilan iiriinlerden

sorumludur. Bu iiriinii yalmzca belirtilen islev icin kullanin:

EN 16005 ve DIN 18650 standartlarina uygun, acil cikislar
dahil otomatik kayar kapilarin etkinlestirilmesi ve emniyete
alinmasi icin sensor

Personel yeterliligi

Cihaz yalnizca egitimli ve yetkili personel tarafindan
monte edilip devreye alinabilir.

Montaji yapan kisi, cihazin ve bagh sistemin yonetmeliklere ve
standartlara uygun kurulmasindan sorumludur.

Genel giivenlik talimatlan

Risk degerlendirmesinin yapilmasi ve sistemin yiiriirliikteki
yonetmelikler ile giivenlik standartlarina uygun kurulmasi
ekipman montajcisinin sorumlulugundadir.

EN 61558'e gore montaj gerekiyorsa dedektor yalnizca
giivenli elektriksel yalitima sahip emniyetli cok diisiik
gerilimle (SELV) calstinlabilir.

Kablolar mekanik hasara karsi korunmaldir.
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3 Montaj

3.1 Montaj konumu

Sensor icin kapi gereksinimleri:

= Sensorii daima ana kapanma kenarinin iizerine yerlestirin.
Ortam gereksinimleri:

= Yiizey saglam, titresimsiz ve topraklanmis olmahdir.

= Sensoriin nesneleri algilayabilmesi icin goriis alani acik
olmaldir.

= Floresan lambalara yakinliktan kacinin.

= Giiclii hava akimlanimi (sicak hava akimi, havalandirma
sistemi) sens6re yoneltmeyin.

= Sensorii asin hava kosullarina karsi yagmur koruyucu,
sundurma veya kapi lentosu altina montaj gibi yontemlerle
koruyun.

Sensoriin kapi diizlemine uzakhg:
= Standart olarak en fazla 300 mm; bkz. "AIR egim
acisinin ayarlanmasi”.

= Tavan montaj kitiyle montajda daha kisa mesafe onerilir;
bkz. "Tavan montaj kiti".

3.2 Montaj hazirhg
1) Kapi kontrol iinitesinin giic beslemesini kesin.
2) Montaj konumunu belirleyin.

3) Baglanti kablosunu doseyin. Kabloyu elektromanyetik
parazitten etkilenmeyecek sekilde yonlendirin. Ornegin sensor
ve kapi motoru kablolanni paralel désemeyin.

4) Sensoriin kapagini cikarin.

5) Montaj durumuna gére mekanik ayarlar hazirlayin:

— Dar koridordaki bir kapiya montaj icin radar modiiliinii
cevirin.

— AIR alanmini simirlamak icin mercekleri kapatin.
— AIR egim acisini tabloya gore ayarlayin.

3.3 Montaj

Sensor standart olarak kapi kasasina veya kasanin iizerine
sabitlenir.

Sensor, uygun aksesuarlarla kapi kasasinin icine veya tavan
altina da monte edilebilir; bkz. 3.3.1 "Kdsebentle tavan
montaji".

Asma tavana montaj da miimkiindiir; bkz. 3.3.2 "Tavan
montaj kiti".

1) Delme sablonunu kapi kasasina yapistinin. Sablonun
resimde gri gosterilen kenarini yapistirma noktasindan disan
cekin.

2) Matkap uclu vidalarin yerlerini puntalayin veya @ 3 mm
vida delikleri acin.

3) A, B veya C konumunda @ 12 mm kablo gecis deligi acin.

4) Asagidaki opsiyonel aksesuarlan vida deliklerine
konumlandirin:



Kavisli adaptor

doner kapida montaj yiizeyini diizlemek icin

259 30

70

12050 ——B /@ @

Yagmur d

L
orayucu . . . ..
IS cl!.phedekl sensorleri korumak icin

1 Kablo gecis deligi
2 Vida deligi
Delme sablonu yerine kdsebent profilini kullanin.

1) Kosebent profilini kullanarak kablo c¢ikisinin (1) ve iki vidanin
(2) yerlerini isaretleyin.

2) @ 12 mm kablo gecis deligi ve gerekiyorsa @ 3 mm vida
delikleri acin.

3) Késebent profilini sabitleyin.

4) Baglanti kablosunu delikten gegirin.
5) Baglanti kablosunu ddseyip sensére takin.
6) Dedektoriin tasiyici plakasim montaj noktalarina

vidalayin.

3.3.2 Tavan montaj kiti

5) Baglanti kablosunu konumlandirin. Sensorii tavan kaplamasina gommek icin entegrasyon kitini

6) Sensoriin tasiyici plakasimi montaj noktalarna vidalayin. (opsiyonel aksesuar) kullanin.

3.3.1 Kosebentle tavan montaj

Sensorii tavana veya lentoya monte etmek icin kosebent profili
(opsiyonel aksesuar) kullanin.
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@ NOT

Kullanmayin: Sensoriin standart teslimatindaki kapak ve delme

Yapilandirmaya uygun montaj konumu

Yapilandirma sirasinda sensor montaj yuvasindan
cikanlir. Sensor tekrar takilirken ekranin yuva
duvarina carpmamasi icin AIR egim acisi  0°
olmahdir. 0° altindaki AIR acilan her
yapilandirmadan sonra yeniden ayarlanmalidir.

AIR egim acgisinin 0° altina diismesini onlemek
icin R montaj mesafesini sinirlayin:

Montaj Mesafe R (mm)
yiiksekligi H
(MML _ 2200 <= 200

<= 3000 <= 250

Aynntilar icin bkz. "AIR egim acisinin ayarlanmasi"

sablonu.

1) Tavan montaj kitinin delme sablonunu montaj yerine
yapistirin.

2) Tavan kaplamasini (1) cizgisi boyunca kesin.

3) Vida yerlerini puntalayin veya @ 3 mm delik agin.

4) Montaj sablonunu cikarin.
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5) Baglanti kablosunu tavan montaj kitindeki acikliktan
gecirin.

6) Montaj yuvasini bosluga yerlestirin ve flansi tavana vidalayin.

7) Sensorii baglant: kablosuna baglayin ve ayarlarini yapin;
bkz. Ayarlar. AIR alanini hizalamak icin sensorii yerine
oturana kadar montaj yuvasina kaydirin.



Tavan montaj kitini kapatmak icin verilen kapagr montaj
yuvasinin flansina bastirin. Kapagin kenari flansa oturur.

Kapagi acmak icin kenarlanni tutucu kancalardan kamirtarak cikarin.

Asagidaki islemler icin kapagi acmalisiniz:

s Kizilotesi pencereleri temizlemek
= Sensor ayarlarnini degistirmek

3.4 Elektrik baglantisi
1) Kabloyu sensdre baglaym.

2) Kabloyu asagida gosterildigi sekilde kapi kontrol
tinitesine baglayin.

Siyah/mor kablo cifti yalnizca gerilim cikisiyla birlikte kacis
yollarinda kullanim icin gereklidir.
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3) Kapi kontrol iinitesinin giic beslemesini acin.

Sensor Kapi kontrol iinitesi

Besleme gerilimi, 11,5 - 32 V DC

Radar cikisi, maks. 34 V DC, maks. 40 mA

Test girisi, 5 - 32 V DC, maks. 4 mA

Kizilotesi cikis, maks. 34 V DC / 24 V AC, maks. 40 mA
Radar gerilim cikist,

bosta gerilim 4,5 V, min. 3,3V @ 10 mA

(seri bagh 3 optokupldrlii tipik yiik)

s WwWN =

Kacis yolu

Kacis yollarindaki otomatik kapilar icin asagidaki radar
baglanti tiplerinden birini secin:

a) Radar gerilim cikisi, siyah/mor kablo cifti

Mor kabloya gore siyah kabloya +4,5 V uygulandiginda

kapi kapanir. Gerilim kesildiginde kapi acilir.

b) Radar 34 V DC, 40 mA, yesil/san kablo cifti; Radar

Cikisi parametresi Frekans degerine ayarlamir. Salimiml

sinyal yoksa kapi acilir.

Performans seviyesi PLd

EN ISO 13849-1 standardina gore PLd, Kategori 2
performans seviyesine ulasmak icin test girisini (3" numarali
kablo cifti) baglayin.

4 Ayarlar
4.1 Yazihm yapilandirmasi

4.1.1 Ekran ve joystick kullanimi

Dedektoriin giincel durumu ekranda gosterilir. AIR varlik
algilamasini, Radar ise hareket algilamalarini gosterir. Ariza
durumunda hata kodu goriintiilenir. Dedektorii yapilandirmak
icin joystick'e basin.

Durum gériiniimiinde joystick islemi

Yapilandirmayi baslatmak icin
basin




Ekran menii goriiniimiine gecer. Menii goriiniimii,
yapilandirilabilir parametreleri menii gruplan altinda listeler.
Parametre adinin yaninda mevcut ayar degeri de gosterilir.
Parametreler arasinda gezinmek icin menii goriiniimiinii
kullanin.

Menii

9 Henii grubu
2 Parametre
3 Gecerli ayar degeri
4 Gezinme secimi

Menii goriiniimiinde joystick islemi

Menii grubunu sec

Parametreleri sec

Parametrenin deger goriiniimiinii ac (Cikis
menii 6gesinde yapilandirmadan cik)

Secilen parametrenin degerini degistirmek icin joystick'e basin.
Ekran deger goriiniimiine gecer. Bu goriiniim parametrenin
ayarlanabilir degerlerini listeler. ilgili degeri secin ve/veya menii
goriiniimiine doniin.

(—ATR: Hassasiyet |
yiik

orta-yiiksek

normal

Deger
giirij

nijegrﬁntijlenen parametre

2 Ayarlanabilir degerler

Secilen deger

Gecerli ayar degerinin secimi
Fabrika ayarinin secimi

Secilen degerin gorsel aciklamasi

[— &, I~ V]

Deger goriiniimiinde joystick islemi

Deger sec

Degeri onayla

Menii goriiniimiine don

Meniide Cikis'i secerek yapilandirmayi kapatabilirsiniz.
Alternatif olarak zaman asimindan sonra ekran durum
goriiniimiine gecer.

Zaman asgimi

1 dakika
kapanir

islem yapilmazsa  Yapilandirma otomatik

3 dakika
(ayarhysa)

islem yapilmazsa  Parola korumasi etkinlesir
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4.1.2 Parametre yapilandirmasi
ilk kurulum
1) Joystick'e basin.

2) Ekranda gosterilen QuickStart meniisiinii izleyin.
Parametreleri ve mekanik ayarlan asagidaki aciklamalara gore

QuickStart meniisiinii kapatin.

3) Kagis ve acil cikis kapilarinda: Frekans cikisi kullaniyorsaniz
meniide Radar'a gidin ve RAD Cikisi parametresi icin Frekans
degerini secin.

4) Kap sistemini test edin. Gerekirse diger parametreleri
iyilestirin.

5) isterseniz Genel menii grubunda yapilandirmayi parola ile
koruyun.

6) Cikis menii grubunda yapilandirmay: tamamlayn.

@ NOT

Varsayilan ayarlar

Dedektor varsayilan ayarlarla baslar.

Genel menii grubundan alternatif varsayilan ayarlar
secilebilir. Bu ayarlar belirli uygulamalarin tipik
ozelliklerini dikkate alr:

yaya yolu, riizgar siperi, huzurevi, ozellikle
yiiksek, genis veya dar kapilar.

Dikkat! Varsayilan ayar secimi tiim parametrelerin
ayarh degerlerinin iizerine yazar.

NOT
QuickStart

QuickStart meniisii ilk kurulumun temel adimlarinda
size rehberlik eder. Mekanik ayar yapilmasi
gerektiginde de bunu bildirir.

Menii gruplarina genel bakis

Parametre adi Uygun deger secimiyle ilgili notlar

QuickStart

Baslatma sirasinda menii dilinizi secin.

AIR alani
Mekanik ayarlar: bkz. "Varlk algilamayi ayarlama".

AIR hassasiyeti

Varlik algilamanin yapilandinlmasi: Montaj yiiksekligi icin su secimi
yapin:

- 3,0 m iizeri: yiiksek

- 2,6 m iizeri: orta-yiiksek

- 2,2 m iizeri: normal

Diisiik ve cok diisiik ayarlar 6zel zemin kosullan icin uygundur. Varhk
algilamayi bir test cismiyle sinayin. EN 18650'ye gore montaj
gerekiyorsa yiiksek degerini secin. Test cismi daima giivenilir sekilde
algilanana kadar ayan diizenleyin.

AIR frekansi

Seri devreler icin onemlidir: Ust iiste binen kizilstesi alanlarin
cakismasimi 6nlemek icin yan yana dedektdrlerde farkh frekans ayarlan
secin.




Radar alan

Hareket algilamanin yapilandinlmasi: Kapinin istenen zamanda acilacagi
radar alani biiyiikliigiinii ayarlayin. Gerekirse radar modiiliiniin konumunu
mekanik olarak degistirin; bkz. "Hareket algilamayi ayarlama".

AIR cikisi

Emniyet islevi tetiklendiginde anahtarlama mantiginda aktif (NO)
kontag kapatir, pasif (NC) kontagi acar. Seri devreler icin bagimh
(NO) ve bagimh (NC) ayarlan gereklidir.

Baslat
Dedektorii yeniden baslatip varlik algilamayi (AIR) dgreterek ilk

kurotumutamamitayn:
Genel

Mola
Bakim calismalar icin emniyet islevi 15 dakika kapatilabilir. Mola
sirasinda kirmizi LED yanip soner.

Frekans Bkz. QuickStart.

Dil Menii dili ayan

Cikislar
Ayn: Kapiy! yalnizca radar algilamasi acar. Birlesik: Kapiyi radar ve
AIR algilamas! acar.

Varsayilan ayarlar
Belirli uygulamalar icin tipik ayarlar. Dikkat: Tiim parametrelerin
lizerine yazilr. Ayarlan test edin ve degerleri gerektigi gibi diizenleyin.

Bilgi
Sorun giderme amaciyla cihazin durum bilgileri. Ayrintilar icin
bkz. 6.1 "Araclar".

Sifirlama
Yeniden baslatma dedektore tekrar 6gretir. Fabrika ayari, parola dahil
tiim manuel ayarlan siler.

Giinliik Mesajlar ve hata kodlan

AIR sinyali
Karmasik ortam kosullarinda analiz icin AIR sinyal seviyesi.

Yapilandirma Kimligi
Destek amaciyla fotografini cekebileceginiz, QR kodu bicimindeki kayith
dedektor yapilandirmasi.

Calisma saati Calisma saati sayaci

Yazihm Yazihm siiriimii

Parola 4 haneli parola belirleme iletisim kutusu. 0000
degerinde parola korumasi devre disidir (fabrika
o oo ayan). Diger sayi birlesimlerinde yapilandirma
e oyl meniisii acilirken parola sorulur. Yapilandirma
bittikten 3 dakika sonra menii tekrar kilitlenir.
Parola kaybolursa dedektdriin giiciinii kesin.
Yeniden baglandiktan sonra yeni parola ayarlamak
icin yapilandirma 1 dakika acik kalir.
Radar
Alan

Hareket algilama alaninin biiyiikliigii: Uygun ayan test edin.

ileri ayan yalnizca kapiya dogru hareketi; Her iki
Yon ayan kapidan uzaklasan hareketi de algilar.

Yon algilama

Capraz trafik
Optimize ayan capraz trafige tepkiyi azaltir.

Filtre

Filtreyi acmak istenmeyen cevresel etkilerden kaynaklanan paraziti
azaltabilir. Filtre radar hassasiyetini de diisiiriir. Gerekirse bu ayan test
edin.

RADAR cikisi Radar cikisi ayarlan; kati hal rolesi, maks. 34 V
DC, maks. 40 mA:
aktif (NO): Normalde acik kontak, algilamada
kapanir.
pasif (NC): Normalde kapal kontak, algilamada
acihr.
Frekans: Kontak normalde 100 Hz ile acilip
kapanir, algilamada durur (kacis yolu kapisi icin
uygundur; bkz. Elektrik baglantisi).
Radar gerilim cikisi icin 6zel bir ayar
gerekmez.

AIR

Hassasiyet Bkz. QuickStart.

Varlik

Secilen siire, sabit bir cismin ne kadar siire sonra yok sayilacagini ve
kapinin kapanmasina izin verilecegini belirler.
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Yapilandirmadan cik

4.2 Mekanik ayarlar

4.2.1 Hareket algilamayi

%?éki?glgllama icin dedektorde bir radar modiilii
bulunur. Modiil, oval kesitli konik bir radar alan olusturur.
Radar modiiliiniin ayar, alanin insanlarin hareketini
algilayacagi konumu belirler.

Standart olarak kisa ve genis bir radar alam olusturulur.
Radar modiiliinii dondiirerek, 6rnegin dar bir koridordaki
kapi icin uzun ve dar bir alan olusturabilirsiniz.




Dar bir radar alani olusturmak icin:

1) Sagdaki modiilii kilitleme kancasindan cikarin.

2) Modiilii 90° dondiiriin.

3) Modiilii tekrar kilitleme kancasina bastirn.

Radar modiilii elle 0 ile 90° arasinda egilebilir ve her iki yana 20°
dondiiriilebilir.

1) Déniis acisini, radar modiilii kapinin 6niindeki gecis
yoluna hizalanacak sekilde ayarlayin.

2) Egim acisini, insanlarin hareketi kapidan istenen mesafede
algilanacak sekilde ayarlayin.

AIR alaninin zemindeki boyutu dedektdriin montaj
yiiksekligine baghdir (H = 220 cm yiiksekligi icin 6rnek
degerleri iceren cizime bakin).

'| "*"’ﬂ

BC—

- =’

i —

Emniyet donamiminin gereksiz yere tetiklenmesini onlemek icin
AIR alan kapinin hareket bolgesiyle simirlandinimalidir. AIR
alani cok biiyiikse girisin yaninda insanlar bulundugunda kapi
kapanamaz. Ornegin yukandaki dar kapida A ve D béliimleri ile
yan taraftaki ana kapanma kenarninin A ve B boéliimleri emniyet
donamimini gereksiz yere tetikler.

AIR alanimi simirlama

Emniyet donamiminin gereksiz yere tetiklenmesini 6nlemek
icin AIR alanini gereken boyutla sinirlayin.

4.2.2 Varhk algilamay: ayarlama

Sensor bir emniyet donammina sahiptir. Otomatik kap
hareketlerinden kaynaklanabilecek yaralanmalan onlemek icin
sensor, AIR alaniyla (aktif kizilotesi 1sik) insanlarin varhigini
algilar. 4 mercekli optik, 4 boliimden (A - D) olusan bir AIR isik
alani olusturur.

Gerekmeyen boliimlere ait
mercekleri (A - D) kapatin. Birlikte
verilen plastik plakalar merceklerin
oniindeki yuvalara takin. Mercege
uygun plaka boyutunu secin.
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AIR egim acisimi ayarlama

AIR alani zemine, kapiya degmeden miimkiin olan en kisa
mesafede hizalanmahdir. AIR alani kapiy1 algilarsa kapi
kapanamaz. Kapiya olan mesafe AIR aci ayariyla kademesiz
olarak ayarlanabilir.

(mm) Mesafe R

Yiikseklik H 0 50 100 150 200 250
300

3800 +5° +4° +3° +2° +2° +1° 0°

AIR aci ayan
1 Avyar vidasi
2 Egim acisi skalasi
3 Gosterge
4 0° isareti

Her iki tarafta karsilikh dedektor
ve AIR alanlan bulunan kayar
kapinin kesiti
H Dedektdr montaj yiiksekligi
R Dedektor ile kapi
arasindaki mesafe
AIR egim acisi (diisey: 0°)
d AIR alani ile kapi
arasindaki mesafe
D Kargilikh AIR alanlan
arasindaki mesafe

AIR egim acisi fabrikada +6° olarak ayarlanmistir.

Egim acisim montaj durumuna uyarlamak icin AIR aci ayarini
kullanin. Asagidaki yontemlerden birini secin.

Yontem A (sensor baghyken):

1) Kapinin altina bir kagit kaydirin; kapinin 6niinde 5 - 8 cm
derinliginde beyaz bir serit (d mesafesi) goriiniir kalsin.

2) AIR alam zemindeki kagidi algilayana kadar ayar vidasim
(1) saga cevirin.

Yontem B (montaj hazirhigi sirasinda da uygulanabilir):

1) Lentonun R derinligini ve sensériin H montaj yiiksekligini
olciin.

2) Kilavuz deger tablosundan uygun egim acisini belirleyin.

3) Skaladaki (2) gosterge (3) istenen egim acisina ulasana
kadar ayar vidasini (1) saga cevirin. 0° isaretinde (4) AIR alani
diisey olarak asagi hizalanir.

(mm) Mesafe R

Yiikseklik H 0 50 100 150 200 250
300

1800 +6° +5° +3° +1° 0° -2° -3°

2000 +6° +5° +3° +2° 0° -1° -3°

2200 +5° +4° +3° +2° 0c -1° -2°

2400 +5° +4° +3° +2° +1° 0° -2°

2600 +5° +4° +3° +2° +1° 0° -1°

2800 +5° +4° +3° +2° +1° 0° -1°

3000 +5° +4° +3° +2° +1° 0° -1°

3200 +5° +4° +3° +2° +1° +1° 0°

3400 +5° +4° +3° +2° +2° +1° 0°

3600 +5° +4° +3° +2° +2° +1° 0°

Egim acisi icin kilavuz degerler
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4000 +5° +4° +3° +2° +2° +1° 0°

EGim acisi icin kilavuz degerler

® ror

tavan montaj kitli sensor icin:

AIR egim acisinin ~ 0° olmasi yapilandirmayi
kolaylastinr; bkz. 'Tavan montaj kiti"'. Planlanan
H montaj yiiksekliginde 0° aci degerine uygun R
montaj mesafeleri icin tabloya bakin.

Kayar kapinin iki tarafindaki sensérler ayarlandiktan sonra AIR
alanlan arasindaki D mesafesini 6lciin. D'nin 18 cm
oldugundan emin olun. Emniyet donanimini bir test cismiyle
sinayin.

5 Calistirma

5.1 Devreye alma

1) Kapi sisteminin normal cevresine ait olmayan tiim
nesneleri kapi alanindan kaldinn. Kapi alaninda kimse
bulunmadigindan emin olun.

2) Sensorii QuickStart meniisiinden baslatin.
3) Kapag sensoriin iizerine yerlestirin.

Kapaktaki AIR 1sik pencereleri arasindaki ayinc, iki AIR
optigi arasindaki oluga oturur.

4) LED'lerin yanip s6nmesi durana kadar bekleyin. Not:
Siirekli yanip sonen sinyaller ariza gosterir; bkz. Arizalar.

5) Kapi sistemini test edin ve gerekirse
Ayarlan
degistirin.

A UYARI

Yanhs ayar durumunda sikisma tehlikesi

Sensoriin emniyet islevi (varlik algilama), insanlari
algilayacak yeterli hassasiyette ayarlanmalidir.

5.2 Durum gostergesi

LED gostergesi Calisma durumu

yesil radar alaninda hareket eden
yanar nesne




LED gostergesi

Calisma durumu

kirmizi AIR alaninda yeni nesne
yanar

yesil Radar donamim anizasi
yanip

Kirmiiz: yanip soner
a) AIR sinyali cok giiclii/zayf
b) AIR molasi (15 dakika)

- Eirmm ve Beaeﬁtor yeniden baslatiyor (9

yesil sirayla  saniye)

yanip soner

kirmiz ve a) Gii¢ beslemesi anzal
yesil aym b) Dedektor anzal
anda yanip

soner

5.3 Dizenli
a@l,ﬁ(malar

Kapi sisteminin emniyet donanimini test edin.

Yilhik

AIR pencerelerinin icindeki tozu temizleyin.

6 Anazal

Kapi arizasi

ar

LED sinyali

Ekran:
varsa hata kodu
Olasi neden

Olasi ¢oziimler

Kimse yokken

kapi sirayla acihp kapaniyor

LED yesil yanar

Radar kapi
hareketini algiliyor

a) Mekanik ayarlar: Radar alaninin egim agisini
artinn (kapi kanadindan uzaga).

b) Yapilandirma: Radar alaninin boyutunu
kiiciiltiin.

Kimse yokken

kapi aciliyor

LED yesil yanar

Radar alaninda
hareket eden

Bitkileri, tabelalan ve bayraklar radar
alanindan kaldirn.

Jedektor titresimi
nedeniyle radar
paraziti

Dedektdrii titresimsiz bir yiizeye monte edin.

Floresan lambalardan

kaynaklanan radar
paraziti

Yapilandirma: Radar alaninin boyutunu
kiiciiltiin.

Baska bir
dedektorden
kaynaklanan radar
paraziti

a) Mekanik ayarlar: Parazit olusturan yan
dedektoriin radar alamini algilama bélgesinin
disina cevirin.

b) Yapilandirma: Radar alaninin boyutunu
kiiciiltiin.

c) Yapilandirma: Radar filtresini etkinlestirin.

10/ 12
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Kimse yokken kapi aciliyor

LED yesil yanip soner

Ekran: Mesaj
A2202 ... A2213
Dedektdr arizali

Dedektdrii degistirin.

Kapi kapanmiyor

LED kirmizi yanar

AIR kapi hareketini
algiliyor

Mekanik ayarlar: AIR alaninin egim acisini
artinn (kapi kanadindan uzaga).

AIR alaninda Bitkileri, tabelalan ve bayraklan AIR alanindan
hareket eden kaldirin.

Beesalgll(%r titresimi Dedektdriin montaj noktalarini sabitleyin.
nedeniyle AIR

paraziti

Floresan Farkli tiirde aydinlatma kullanin.

lambalardan

kaynaklanan AIR

gﬂ%ﬂﬁ(intisi veya

kar yagisi nedeniyle

Yapilandirma: AIR hassasiyetini azaltin.
Dikkat! Emniyetle ilgili islev zayiflayabilir.

AIR paraziti
Baska bir AIR yapilandirmasi: Bagska bir frekans
dedektorden secin.

kaynaklanan AIR

%\T&Z Irf‘:otoru veya
diger
elektromanyetik
etkiler nedeniyle
AIR paraziti

a) Kablo giizergahini iyilestirin (3.2
"Montaj hazirhg").

b) Yapilandirma: AIR hassasiyetini azaltin.
Dikkat! Emniyetle ilgili islev zayiflayabilir.

Kapi hareket etmiyor

LED'ler yanmiyor

Varlk algilama
(AIR) yanhs
yapilandinlmis

Yapilandirma - AIR Cikisi: Aktif ile
pasif arasinda gecis yapin.

Kapi hareket etmiyor

LED kirmizi yanip

Ekran: Mesaj
A2102
AIR sinyali cok zayif

Ekran: Mesaj
A2103

AIR sinyali cok
giiclii

E)HHR 1stk pencerelerini temizleyin ve dedektorii
yeniden baslatin (yapilandirma/genel/sifirla).

b) Mekanik ayarlar: AIR alanimin agisimi yeniden
ayarlayn. Sinyal izleyicide sinyal giiciine etkisini
kontrol edin (yapilandirma bilgisi: AIR sinyali).
c) AIR alamindaki 1511 emen zemini acik renkli
bir yiizeyle kaplayin. Sinyal giiciine etkisini
kontrol edin (yapilandirma bilgisi: AIR sinyali).

a) Mekanik ayarlar: AIR alammin acisimi yeniden
ayarlayin. Sinyal izleyicide sinyal giiciine etkisini
kontrol edin (yapilandirma bilgisi: AIR sinyali).
b) AIR alanindaki yansitici zemini mat bir
yiizeyle kaplayin. Sinyal giiciine etkisini kontrol
edin (yapilandirma bilgisi: AIR sinyali).

Ekran: Mesaj
A2104 ... 2121
Dedektor arizali

Dedektorii degistirin.




Kapi hareket etmiyor

LED'ler kirmizi ve yesil ayni
anda yanip soner

Ekran: Mesaj Besleme geriliminin yeterli oldugundan emin
A2004 ... A2007 olun. Teknik verilere gore besleme gerilimi
Besleme gerilimi cok uygunsa dedektdrii degistirin.

diisiik

Ekran: Mesaj
E..
Dedektor anzah

Dedektorii degistirin.

6.1 Araclar

Karmagik ortamlarda ve ariza durumlarinda yapilandirma
meniisii, dedektor icin bir analiz araci ve durum verileri sunar.
Bu bilgileri destek taleplerinde de kullanin.

Bilgi yapilandirma meniisii/menii grubu:

= Mesaj ve hata kodlarini iceren giinliik verileri
= Analiz icin AIR sinyal gostergesi

= Destek talepleri icin yapilandirma kodu

= Calisma saati sayaci

= Yazihm siiriimii

Dedektoriin 3 kizilotesi kanali vardir. Bunlann sinyal seviyesi
AIR sinyali altinda gosterilir. Sinyal seviyesinin analizi, zorlu
ortam kosullarinda dedektdrii yapilandirmaya yardimci olabilir.

| Bilgi: AIR sinyali |
1
—o— O

. 14027
o TR

AIR sinyal
SEV]Y@Rkiak degerler, gorsel
2 Mutlak degerler, sayisal
(Algilama olan ve olmayan durum icin kilavuz deger: min. 180, maks. 29000)

3 Anahtarlama noktasina (merkez) gore degerler, gorsel
(bir sinyalin anahtarlamay: tetikleyip tetiklemedigini gésterir)

Kilavuz deger esiklerinin disindaki mutlak degerler, 6rnegin
yansitici veya asir i1sik emen zeminlerde sorun oldugunu
gosterebilir. Zemin kaplamasini degistirmek sorunu giderir.

Sinyal seviyesini gozlemleyerek kapi hareketleri veya kapi
motorunun elektromanyetik etkileri nedeniyle beklenmeyen

algilamalarin tetiklenip tetiklenmedigi anlasilabilir. Sorunlar, AIR

egim acisi veya kapi motoru kablo giizergahi ayarlanarak
giderilebilir.

Analiz icin iiretici desteginden yardim alin.
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Yapilandirma kodu

| I
AIR - Cikis
§ Giinliik 2
AIR sinyali
Cal. saati 4062
Yazihm Vv1.0.0.993
[m] o [m]
o o] o]
] o} o}

Yapilandirma Kimligi altinda cihazin tiim gecerli
yapilandirmasi QR kodu olarak gosterilir. Destege ihtiyaciniz
olursa kodun fotografini cekip destek birimine e-posta ile

onderin.

service@bircher.com

7 Teknik veriler

Teknoloji

Aktif kizilotesi (AIR), radar

Montaj yiiksekligi

min. 1,8 m, maks. 4,0 m
EN 16005: 3,0 m'ye kadar
DIN 18650: 3,0 m'ye kadar

Zemindeki alan/nokta olciileri

AIR alani olgiileri

maks. 2,00 x 0,20 m

AIR nokta dlciileri

30 x 30 mm

AIR nokta sayisi

her sirada 12 nokta bulunan 2 sira

AIR performans seviyesi

PLd, Kat. 2 (EN 1SO 13849-1)

Genis radar alam 6lciileri (G x U)

min. 1,90 x 1,00 m,
maks. 4,00 x 2,00 m

Dar radar alami 6lciileri (G x

min. 1,00 x 4,00 m,

U) maks. 2,00 x 4,00 m
Radar yayin frekansi 24,2 GHz
Radar yayin giicii < 13 dBm

Radar performans seviyesi

PLd, Kat. 2 (EN 1SO 13849-1)

frekans veya gerilim cikigi icin

Besleme gerilimi 11,5-32v DC
Calisma akimi 24 V'ta maks. 120 mA
ik akim maks. 240 mA

Test girisi Otomatik tanima

Test sinyaline tepki siiresi

< 10 ms

Test girisi, yiiksek seviye

5- 32V DC, maks. 4 mA

KizilGtesi cikis

Kati hal rolesi, maks. 40 mA,
maks. 34 V DC / 24 V AC

Radar cikisi

Kati hal rolesi, maks. 40 mA,
maks. 34 V DC / 24 V AC

Radar cikis frekansi

Darbe sinyali 100 Hz +£%10

Radar gerilim cikisi

Bosta gerilim 4,5 V,
min. 3,3V @ 10 mA
(seri 3 optokuplorlii tipik yiik)

0 +4152687 1366

Asagidaki 2,20 m montaj
yiiksekligi 6zelliklerine bakin


mailto:service@bircher.com

Baglanti tipi (standart) Soketli 3 m kablo

Mekanik veriler

Govde malzemesi ABS / PA

Govde rengi siyah, giimiis, beyaz
Olciiler (U x G x D) 252 x 61 x 51 mm
Agirlik 250 g

Koruma sinifi IP54 (EN 60529)

Ortam kosullan

Ortam sicakhg min. -20 °C, maks. +60 °C

Bagil nem maks. %95, yogusmasiz

Bertaraf bilgileri

Uriin elektrikli veya elektronik bilesenler icerir. Uriinii
evsel atiklarla birlikte atmayin.

Uygunluk bildirimi

c E BBC Bircher AG, bu iiriiniin asagidaki AB
yonetmelik ve direktiflerine uygun oldugunu
beyan eder:

MD 2006/42/EC RED 2014/53/EU
RoHS 2011/65/EU

AT tip inceleme sertifikasi:
44 780 13131912 0044 TUV NORD

Ayrintili uygunluk beyani icin asagidaki QR kodunu
veya baglantiyi izleyin.

Teknik belgeler

Tiim belgeleri iireticinin web sitesinde bulabilirsiniz:
A  www.bircher.com.tr

8 lletisim

Cihazla ilgili sorularimiz icin liitfen bizimle iletisime
gecin:

bilgi@bircher.com.tr ~ +90 261 385 8508

BIRES MAKINA / Bircher Smart Access

Mimar Sinan Mah. Mimar Sinan Cad. ESF Plaza
No.33 D1. Cekmekdy, Istanbul-Tiirkiye
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